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ABSTRAKT

Clanok hovori o manipulaénych prostriedkoch aich logistickom uplatneni pri rieSeni
mimoriadnych situacii. Vzhl'adom na Specifické podmienky rieSenia mimoriadnych
udalosti je potrebné venovat' velku pozornost vyberu vhodnych manipulaénych
zariadeni, ku ktorym mozno zaradit’ okrem in¢ho aj teleskopické manipulétory.
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ABSTRACT

The article is aimed to operating equipments and thein logistical application during the
solution of extreme events. It is necessary to pay big attention to the selection of
suitable operating equipments, among which also telescopic manipulators belong,
because of specific conditions while solving extreme events.
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UVOD

Pri vzniku mimoriadnych wudalosti je neoddelitelnou sucastou rieSenia
havarijného stavu logisticka orientacia prvkov zachrannej akcie.

Snahu o zachranu obyvatel'stva, zvierat, hmotného a nehmotného majetku,
splnenie narokov na kvalitu zdchrannej akcie je nutné rieSit’ vzjomnym prelinanim vo
vSetkych clankoch logistiky - integrovanych hmotnych a informacnych logistickych
tokov - zachrannych subjektov. Jednym z ¢lankov v logistickom ret'azci zachrannej
akcie pri mimoriadnej situicii je doprava a dopravné systémy.
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1 DOPRAVA A JEJ LOGISTICKE PRINCIPY

Dopravu mozno charakterizovat’ ako mnohostrannti, uvedomelu aktivnu tvoriva
¢innost’, v ramci ktorej subjekt urCuje ciele, ovplyvituje metody, prostriedky a sposob
spravania sa riadenych objektov, aby sustava optimalne plnila uréené funkcie
a dosahovala stanovené ciele v ur¢enom Case, kvalite a rozsahu.

Poslanie dopravy a jej vyznam mozeme rozdelit’ do troch principov [3 ]:

1. princip:
logistika systémov rieSiaca cely systém
- logisticky systém z hl'adiska dopravnych a manipulacnych zariadeni je rieSeny ako
vSeobecne vybrany druh dopravy alebo kombinacie doprav v danej situacii,
2. princip:
logistika procesu rieSiaca vybrany subsystém
- ktory charakterizujeme ako podsystém dopravy, kombinacie podsystémov doprav za
konkrétnym cielom prepravy a manipulacie s ur€itym materidlom,
3. princip:
logistika stroja a dopravného zariadenia, rieSiaca inovdaciu postupmi kriteridlnych
urovni
- je zamerana na technické parametre, koncepciu a konstrukciu strojov.

V Case mimoriadnej situdcie — tj. konkrétneho materidlového toku daného
logistického systému je doprava zalozené na faktoroch ako st napriklad [1]:

o vyber druhu, typu a po¢tu manipula¢ného zariadenia,

o vyber manipula¢ného zariadenia v zavislosti od stupfia narusenia prepravnych
komunikécii (uréend automobilova siet, mosty atd’.),

o konStrukény stav zariadenia v stlade s konkrétnym cielom prepravy,

o kon$trukény stav zariadenia v sulade s prepravovanym materialom,

o preprava v zavislosti od hmotnosti a vel'kosti manipulovaného materilu.

Doprava materidlu vSetkych materidlovych tried, premiestiiovanie osob, ¢i
evakuacné ulohy sarealizuje pohybom prepravného prostriedku po cestach a v teréne.
Potrebna manipuldcia s materidlom, premiestiovanie, nakladanie, vykladanie,
prekladanie, preCerpavanie sa zabezpeCuje vprevazne] miere s vyuZitim
manipula¢nych zariadeni.

2 VYBER A LOGISTICKE UPLATNENIE MANIPULACNEHO
ZARIADENIA

Tok materidlu pri mimoriadnych udalostiach je zabezpecovany prostriedkami
a zariadeniami  osobitnej  konStrukcie = vhodnej na uskutoCnenie zlozitych
kombinovanych prepravnych procesovrdznych druhov materidlu.

Vyber pouzitych druhov atypov manipulaénych prostriedkov vychdadza
z dokladnej analyzy [1]:
> vlastnosti dopravovaného a manipulovaného materidlu,
> ¢asu na vykonanie manipulécie, stupnia nalichavosti,
> druhu a technickych parametrov dopravnych a manipula¢nych prostriedkov,
> konkrétnych podmienok priestoru manipulacie,
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> materialového toku,
> kvalifikacie obsluhy pre zabezpecenie neporuSitelnosti manipulovaného
materialu.

Jednym zo strojov so Sirokym uplatnenim, ktoré je mozné pouzit’ pri
mimoriadnych udalostiach su aj teleskopické manipulatory. Vyplyva to hlavne z
charakteru ich €innosti, kde manipulécia, ako obsluzny proces, patri medzi zdkladné a
mno hokrat nenahradite'né pracovné operécie.

Medzi ulohy, ktoré je potrebné pri zachrannej akcii vykonavat moze byt
napomocny pri:

e potrebnej manipulécii s velkou
presnostou prenosu materialu,

o manipulécii vobmedzenom priestore,

« vykonnejSej manipuléacii
nahradzujlicej manipuléciu
vysokozdviznym vozikom,

« manipulécii v priestore s vol'ne
uloZzenym materiadlom,

o velkoobjemovymi balikmi a pod.,

o manipulécii s roznym materidlom v
rdmci inych ¢innosti vlogistickom
toku rieSenia mimoriadnej situdcie,

o adalSich.

3 KRITERIALNA UROVEN TELESKOPICKEHO ZARIADENIA

Vybrany typ — teleskopicky manipulator s pevnym, alebo kibovym rdamom je
vhodny na velké nasadenie so znaCne Sirokym sortimentom manipulovanych
materidlov.

Medzi vyhody jeho uplatnenia pri néro¢nych manipulacnych procesoch vcase
rieSenia mimoriadnej udalosti je na zdklade technickych parametroch aich konStrukcie
dolezité¢ spomenut’ a vyzdvihnit najma [4]:

> ich nosnost’ 3t s dostupnou vyskou zdvihu 7m,
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Obrazok 2 KonStrukcné vhody teleskopického manipuldtora[1]

mechanicky pohon vsetkych Styroch kolies €o je prinosom pre:

o

o

ovladanie stroja (z tohto pohl'adu je veI'mi jednoduché a v mnohom
pripomina vysokozdvizny vozik),

pouzivanim reverzoru pod zat'azenim sa zna¢ne zrychl'uje manipulécia,
¢o mé podstatny vplyv na produktivitu prace,

vyhodu pre rychle upinanie naradia na zives, bez vystupovania obsluhy
s kabiny, ktoréd vznikla vybavenim manipulatora hydraulickym rychlozavesom,
umiestnenie motora v zadnej Casti, ktoré:

o

zabezpeCuje lepSiu stabilitu stroja, pretoze motor pdsobi ako
protizavazie,

umoziiuje manipuldtoru dosahovat’ vysSie zatazenia pri plnom vysunuti
ramena,

dovolilo skratit’ rdzvor, ¢im sa dosiahol bezkonkurenc¢ne maly polomer
otacania,

zabezpecuje bezpecnejsi a lepsi pristup obsluhy z obidvoch strdn motora
a nizS$ia hladina hluku v kabine,

prispieva k optimalnemu chladeniu motora, bez oh'adu na podmienky
prevadzky.
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Tabulkal Kriteridlna vroven vyberu teleskopického manipuldtora zavisi v prvom rade od
jeho technickych parametrov|2]

Typ manipulitora s pevnym ramom s kibovym ramom
Max. nosnost’, kg 2800 3000 2000 2500
» . 5300
Max. vySka zdvihu, mm 5620 7000 4700
Max. vykon motora, kW 81/110 81/110 72/97 86/117
- 35
Max. rychlost’, km/h 35 35 35
Rozmery stroja - Sirka, mm 2303 2340 1960 2230
. ry 2725
Rozmery stroja - vySka, mm 2410 2475 2553
Polomer otacania, mm 3200 3530 3620 L
R 130
Palivova nadrz, liter 200 200 130

ZAVER

Logistické rieSenie zabezpeCovania dopravy pocas mimoriadnych udalosti je
naro¢nou fazou riadiaceho centra. Vyber spravneho manipulacného prostriedku
ovplyviiuje mnozstvo Specifickych faktorov danej situacie. RieSenie je obzvlast’ citlivé
v pripade poSkodenych T'udskych obydli, ako aj spojitost so zachranou l'udského
zdravia a zivota.

A preto, je aj zuvedenych dovodov dblezité, poznat moznosti pomoci aj
dostupnou manipulacnou technikou, ktorti vrieSeni mimoriadnych situdcii treba
detailne poznat' po technickej stranke andsledne vspravnom case pouzit pri
konkrétnych zachrannych akcidch mimoriadnych situdcii.
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